flyXdrive GmbH will die Nutzung von Drohnen bei Rettungseinsatzen
optimieren

VISION - Kooperationsprojekt von Hochschulen und Industrie zur Integration unbemannter
Flugsysteme in den Luftraum

Im Rahmen des Projekts VISION haben sich neben der flyXdrive GmbH Forschungseinrichtungen, klein-
und mittelstandische Unternehmen sowie Groflunternehmen zusammengeschlossen, um die Nutzung
von unbemannten Flugsystemen bei Rettungseinsatzen zu verbessern. Dazu wird das Projektkonsortium
wahrend der dreijahrigen Laufzeit Losungen fiir den sicheren automatischen Betrieb von Drohnen
erarbeiten, die sich auch Uber groRRere Entfernungen mit weitgehend automatischer Datenaufbereitung
fir den personalschonenden Einsatz bei der Feuerwehr eignen. Das Projekt mit einer Laufzeit von 3
Jahren wird vom Bundesministerium fiir Verkehr und digitale Infrastruktur im Rahmen der
Forschungsinitiative mFUND (Modernitatsfonds) geférdert. Das Projektvolumen betragt knapp 3,8
Millionen Euro, davon kommen 73 Prozent vom Bundesministerium fir Verkehr und digitale
Infrastruktur.

Gefahrensituationen auf Basis von aktuellen Lagedaten moglichst schnell und umfassend einschatzen zu
kénnen, sorgt fir eine hohe Effektivitat bei Einsatzen von Rettungskraften. Zukiinftig wird ein zentral
vorgehaltenes leistungsstarkes VISION-Kippfliigelflugsystem noch vor Eintreffen der Rettungskrafte im
vollstandig automatischen Flug auch zu weiter entfernt liegenden Einsatzorten geschickt. So erhalten
heranriickende Krafte bereits erste Informationen lange bevor sie am Unfallort eintreffen. Die Ermittlung
des exakten Einsatzortes durch die Drohne ist nicht nur zeitsparend, Messungen von Schadstoffen
kdnnen zudem den entscheidenden Hinweis zur Alarmierung benétigter Spezialisten geben.

Ein besonderer Fokus des Projektes liegt dabei auf der Verbindung der Flugsysteme. Uber ein
Luftverkehrsmanagementsystem lassen sich die Drohnen beispielsweise beim Einsatz mit Rettungs-
hubschraubern sicher in den gemeinsam genutzten Luftraum integrieren. Nach Eintreffen am Einsatzort
kdnnen zusatzlich VISION-Multikopter eingesetzt werden, die auch aus dem Inneren von Gebduden
Informationen liber den Gebdudezustand und eventuell vermisste Personen liefern kdnnen. Dabei
erfolgt der Betrieb beider VISION-Flugsysteme vollautomatisch und erfordert keinen unmittelbaren
Einsatz eines menschlichen Piloten, die Feuerwehrkrafte kdnnen sich ganz auf ihre Rettungsaufgabe
konzentrieren. Die einheitliche Datenerfassung, Datenlibertragung und Datenverarbeitung garantiert
dem Einsatzteam eine bestmdglich aufbereitete Losung. Dabei stitzt sich die erforderliche
Datenlibertragung ausschlieflich auf ein Mobilfunknetz. Ein besonderer Fokus von VISION liegt darauf,
alle Flugsysteme vollstandig in bestehende Feuerwehrprozesse und Datennetze einzubinden.

Die flyXdrive GmbH leitet das Konsortium von VISION und ist maBgeblich an allen Aspekten, die das
Flugsystem betreffen, beteiligt. Dies beinhaltet die Hochautomatisierung der Flugsysteme, die robuste
Flugfiihrung sowie die Kollisionsvermeidung mit kooperativen und nicht kooperativen
Luftraumteilnehmern um einen sicheren und einfachen Betrieb auBerhalb der Sichtweite zu
ermoglichen.



Mitglieder des Konsortiums sind: flyXdrive GmbH, RWTH Aachen, Karlsruher Institut fiir Technologie,
Deutsche Telekom AG, M4com System GmbH, DFS Deutsche Flugsicherung GmbH und Feuerwehr
Dortmund.

,,Uber den mFUND des BMVI:

Im Rahmen der Forschungsinitiative mFUND fordert das BMVI seit 2016 Forschungs- und
Entwicklungsprojekte rund um datenbasierte digitale Anwendungen fir die Mobilitat 4.0. Neben der
finanziellen Foérderung unterstiitzt der mFUND mit verschiedenen Veranstaltungsformaten die
Vernetzung zwischen Akteuren aus Politik, Wirtschaft und Forschung sowie den Zugang zum Datenportal
mCLOUD. Weitere Informationen finden Sie unter www.mfund.de.”
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